Autonomne
polnohospodarstvo




Vychodiska

Rastuca populac1a pri znizujucej sa
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Klimatické zmen




Aktualne trendy v
polnohospodarstve

Monitorovanie pomocou dronov

/ Multispektralne skenovanie a predikcia ochoreni rastlin

Umela inteligencia

Energeticka nezavislost’



Digitalizacia v
Polnohosporastve
4.0

Aplikacia loT a LoRa

« Snimanie teploty, tlaku a vlhkosti pre vcasné varova
zamrznutim.

 Znizenie spotreby vody o 4 az 10 %.

Multispektralne skenovanie rastlin

« Stanovenie obsahu zakladnych zivin, chorob a §kod

« Cielena priestorova aplikacia osetrovania a vyzivy ra

Presné navadzanie strojov s pouzitim fuzie satelitnych
navigacnych systemov a inercialnych snimacov.

Presné meranie a mapovanie urody s polohovou
Zznackou.

Vsade dostupny internet.



s - Aktualne trendy v
N D polnohospodarskej
o . -~ T technike
| \ s 8RX
g ~ - Integrovany pasovy pohon - znizenie
tlaku na podu.

Prechod na emisnu normu Stage V.
Ergonomia a pohodlie.
- Aplikacia elektrickych pohonov.

Potlacanie chorob a skodcov rastlin
mechanickymi zasahmi.

Odstranenie burin a zabezpecenie
rovhomerneho pokrytia pody
rastlinnymi zvyskami.

Univerzalne a presné sejacie
ustrojenstvo.



2.5%
Innovators

Technology Adoption Life Cycle

Early

Adopters
13.5%

Early Majority
34%

Late Majority
34%

Laggards
16%




Presné polnohospodarstvo-
Polnohospodarstvo 4.0

» viac potravin na rovnakej ploche,
» aplikacia novych technologii,

» Zvysenie vynosov,

» znizenie vstupov (energie, poda, voda, hnojiva,
chemia),

» sledovanie a analyza udajov v priestore a case.




Automatizovane aktivity
v rastlinnej vyrobe

» Uprava pody,

» sadenie,

» ochrana rastlin,
» vyziva rastlin,
» zber.




Obsluha samohybnej
rezacky

» navadzanie stroja
(CommandPost,
GS2630, and

» optimalne plnenie Commandoupia

11%

» zniZzenie casu sledovania
obsluhy

» zber.



Standardné riadenie ¢lovekom
5 % nepojazdenej pody / rok

v

pro?.‘ Vladimir Rataj a kol.




Autonomny systém riadeneho pohybu strojov
64 % pody bez dotyku pneumatiky za 11 rokov

prof. Vladimir Rataj a kol., SPU v Nitre




Satelitné monitorovanie

doc. Miroslav Macak a kol., SPU v Nitre



Vodna erozia - mapovanie pomocou

doc. Elena Aydin a kol., SPU v Nitre



« autonomna prevadzka rastlinnej a zivocisnej
vyroby

e vratane riadenia a manazmentu na urovni
podniku

Energeticka nezavislost’ farmy

Uloha ¢loveka:

Autonomne
polnohospodarstvo

« Vyskum a vyvoj novych algoritmov a modelov

« Vyskum a vyvoj novych cenovo aj energeticky
efektivnejsich strojov



N Digitalizacia a
W‘\ robotizacia v

- ' zivocisnej vyrobe

|dentifikacné obojky
» Detekcia ruje

» Detekcia doby prijmu krmiva a
prezuvania

» Detekcia polohy na pastvine

\‘ b= Automatické krmne roboty
v ¥ Py Automaticke nastielacie roboty
T ) Zabezpecenie Cistoty.

Dojacie roboty a automatizované
kruhové dojarne.

Automatizovany systém pasového
pasenia.
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5G a centralizovany vypoctovy
vykon umelej inteligencie.

Univerzalnost’ strojov a
autonomne riesenia.

Zefektivnenie vyuzitia pody so
suCasnym zabezpecenim
dlhodobej udrzatelnosti.

Pestovanie v umelo riadenych
podmienkach sklenikov.
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- Agri robot

Mraas




SaMoRob




Autonomny mobilny robot SaMoRob

Zvysuje
bezpecnost’

obsluhy pri roseni
o kladny

ekonomicky dopad

znizenie potreby
chémie

kladny dopad na
zivotné prostredie







Dakujem za pozornost




